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BIOGRAFIJA - dr Igor Jovanéevi¢, docent

OBRAZOVANJE

Igor Jovanéevi¢ je diplomirao 2008. g na Prirodno-matemati¢kom fakultetu, Univerziteta
Crne Gore sa prosje¢nom ocjenom 9.2, odbranom diplomskog rada: Segmentacija objekta
u prvom planu u video snimku tehnikom sekvencijalnog klasterisanja karakteristiénin
tacaka baziranog na pokrety. Rad Je izraden na Institutu za sisteme za ucenje u realnom
vremenu (Institut fiir Echtzeit Lernsysteme), Univerzitet Siegen-Njemacka u okviru
projekta AMOR (Autonomous Mobile Outdoor Robot).

Diplomirao je 2013.g na 2-godiSnjem evropskom Erasmus Mundus Joint Master
Programu VIBOT iz oblasti kompjuterske vizije i robotike, §kolovanjem na 3 univerziteta
(zajednicka diploma): Université de Dijon, Dizon (Francuska); Universitat de Girona,
Dirona (Spanija) i Heriot Watt University, Edinburg (Velika Britani ja). Tema magistarskog
rada: Pracenje vise podmornica koristeci Samo azimut podatke sa sonara.

Na Ecole des Mines d'Albj - Univerzitet u Tuluzu, Francuska je doktorirao 2016.g
radom na inovativnom naucno-industrijskom projektu , Air-Cobor
(mps://en.wikinedia.or,q/wiki/Air—Cobot) za izradu robota za inspekciju aviona u okviru
kampanje Airbus-a Hangar of The Future. Tema doktorske disertacije: Vizuelna inspekcija
spoljasnjosti aviona koristeci Pan-Tilt-Zoom kameru i 3D skener instalirane na pokretnom

robotu: obrada 2D slika i 3D oblaka tacaka.

L

PODACI O RADNIM MJESTIMA 1 IZBORIMA U ZVANJE j

0d 2009.g do 2011.g je radio kao IT inZenjer i sistem analiticar u Procesing centru

Crnogorske Komercijalne Banke u Podgorici.

0d 2013. do 2016. godine Je radio kao doktorand i saradnik u nastavi na Ecole des Mines
d'Albi - Univerzitet u Tuluzu, Francuska. Uporedo, bio je ko-mentor na magistarskim
studijama i drzao prakti¢nu nastavu na sljede¢im predmetima: operaciona istrazivanja,
nelinearna optimizacija, numericki alati, teroija vjerovatnoée, statistika.

2017.g dobio je nagradu za najbolju doktorsku disertaciju u 2016. godini u oblasti avio-
1 svemirske industrije od francuskog klastera Aerospace Valley, prvog svjetskog nau¢no-
industrijskog klastera za avio- i svemirsku industriju.

Od 2016. do 2021.g radio je kao istraZivac-inZenjer i nau¢ni mentor u Tuluzu u
francuskoj kompaniji Diota, gdje je nauéni rad fokusirao na primjene kompjuterske vizije
na probleme automatske vizuelne inspekcije u industriji, oslanjajuci se na savremena
dostignuca robotike i lokalizacije senzora u realnom vremenu. Bio je odgovoran za
kolaboraciju kompanije sa nauénim institucijama kao i ko-mentorstvo pri izradi dvije
doktorske disertacije i etiri magistarska rada. Paralelno, kratko je radio kao saradnik u
nastavi na Univerzitetu u Tuluzu na predmetu Matematicka analiza.




2020.g dobio je status »Qualification* od francuskog nacionalnosg savieta za univerzitete
(Conseil national des universités - CNU) koji mu omoguéava konkurisanje za naugno-
istraZivacke pozicije ranga Maitre de Conferences y Francuskoj.

Od aprila 2021. radi na Prirodno-matemati¢kom fakultety Univerziteta Crne Gore,
prvo kao saradnik sa doktoratom, a od 9.3.2022. kao docent. U zvanju docent dri
nastavu na predmetima:

1. Na Prirodno-matematickom Jakultetu UCG: Paralelni algoritmi, Paralelno
programiranje, Programski Jjezici, Matematicki softverski paketi, Multimedija,
MaSinsko ugenje.

2. Na Masinskom fakultety UCG, studijski program Mehatronika: Programiranje.

profesora Jean-José Orteu sa Instituta Clément Ader (Tulug, Francuska) i inZenjerske
Skole IMT Mines Albi-Univerzitet u Tuluzu. Zajedno sa timom predlaZe jedinstvenu
metodologiju za automatsku vizuelny inspekciju  kompleksnih mehanic¢kih sklopova
koriste¢i kompjutersku viziju. Integrisu se 2D/3D pristupi (obrada 2D slika i CAD modela)
13D/3D pristupi (obrada 3D oblaka tacaka 1 CAD modela). Cilj je verifikacija mehanickih
struktura u odnosu na referentni CAD model koriste¢i brzinu 2D analize i kompletnost 3D
informacija. Posebna paznja se poklanja novim doprinosima u domenu, posebno u oblasti
Vjestacke inteligencije i dubokog ucenja (Deep Learning).

Od pocetka 2020.g ucestvuje u nauéno-industrijskom projektu DECADOM finansiranom
od francuskog regiona Occitanie. Projekat rjeSava problem detekcije, klasifikacije i
lokalizacije o3tecenja koja mogu uticati na otpornost i estetske aspekte mehanickih struktura,
koriste¢i 2D/3D kompjutersku viziju.

Bio je ¢lan tehnicke komisije za evaluaciju nau¢nih radova za medunarodnu konferenciju
Quality Control by Artificial Vision (OCAV2021) koja se odrala u maju 2021 .g.:
http://www.tc-iaip.org/qcav/202 1/about.html.

U svojstvu Predsjedavajuceg za publikacije - Publication chair ucestvuje u organizaciji
medunarodne konferencije Quality Control by Artificial Vision (QCAV2023) koja se odrzava
u junu 2023.g.: https://qcav2023.sciencesconf.org/

Ko-mentor je na doktorskim studijama na Univerzitetu u Tuluzu. Bio Jje mentor pri izradi 9
master teza i 2 doktorske teze.

Rukovodilac je projekta 2022-1-PLO1-KA220-HED-000088359 FAAI - Erasmus+: The
Future is in Applied Artificial Intelligence, koji je odobren u okviry programa Erasmus+
(call 2022 Round 1) i sprovodi se na Prirodno-matemati¢kom fakultetu. Projekat je poéeo
1/9/2022, i traje 24 mjeseca.

Rukovodilac je projekta sa industrijskim partnerom Roadguard AS, Norveska, u okviru
koga se izraduje jedan master rad u formi prakse u punom radnom vremenu na Prirodno-
matematickom fakultetu.

Spisak publikacija je na linku francuskog nacionalnog arhiva: hitps://cv.archives-
ouvertes. fr/igor-jovancevic a dostavljen je i u nastavku. ]
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